
 

№ 项目 电缸 确认事项 

1 使用环境 

□一般环境  □特殊环境(温度          ℃, 湿度          %) 

□无尘室        (无尘室等级     ) 

□粉尘环境      (保护等级：IP    ，种类/分                    ) 

□水或油环境    (保护等级：IP    ，种类/成分                  ) 

2 可搬重量 

工件        kg (                                       ) 

夹具        kg (                                       ) 

其他（电缆等）     kg (                                       ) 

4 节拍            秒通过   mm (速度        mm/s，加速度        G) 

5 安装姿态 □平放  □侧立  □吊顶  □垂直(马达朝上)  □垂直(马达朝下) 

6 伸出长度 

Ma    mm(重心     mm), Mb     mm(重心     mm), Mc     mm(重心  mm) 

□无外接导轨  □有外接导轨支撑 



№ 项目 控制器 确认事项 

1 上级设备 □PLC  □计算机  □触摸屏  □IAI 产品单体  □其他(                               ) 

2 要求功能 

□监控功能(□当前位置  □电流值  □其他(                                        )) 

□位置数据编辑功能  □直接数值指定功能  □同步功能  □阵列功能 

□其他(                                                                        ) 

3 控制方式 

□定位模式(位置点数          点)          □电磁阀(位置点数          点) 

□网络  □脉冲串控制（差分输入） □脉冲串控制（集电极输入） 

□程序控制(位置点数          点，程序数          ，产品品种                  ) 

4 I/O 种类 
□PIO(NPN 规格)  □PIO(PNP 规格)  □串行通信 

□CC-Link  □DeviceNet  □ProfiBus  □CompoNet  □MECHATROLINK  □Ethernet 

5 
通用 I/O 点

数 
输入          点，输出          点 

6 
标准及扩展 

I/O 

□标准 I/O  (□E   □N1  □N2  □N3  □P1  □P2  □P3  □CC  □DV  □PR  □ET) 

□扩展 I/O1 (□E   □S   □N1  □N2  □N3  □P1  □P2  □P3  □SA  □SB  □SC) 

□扩展 I/O2 (□E   □S   □N1  □N2  □N3  □P1  □P2  □P3) 

□扩展 I/O3 (□E   □S   □N1  □N2  □N3  □P1  □P2  □P3) 

7 I/O 电缆长 □无  □2m  □3m  □5m  □其他(        m) 

8 电源电压 □DC24V  □AC100V  □单相 AC200V  □三相 AC200V 

9 ROBONET 

RGW 单元 □RGW-CC  □RGW-DV  □RGW-PR  □RGW-SIO 

控制器 

□RPCON            台  □RACON        台    □SCON        台 

□PCON-CF        台  □PCON-SE        台  □PCON-C        台 

□PCON-CG        台  □

��


